Cihazi kullanmadan 6nce kullanma kilavuzunu dikkatlice okuyunuz! Kullanma kilavuzundaki
uyarilara uyulmamasindan kaynaklanan zarar, ziyan ve sahislarin ugrayacagi kazalarda
sorumluluk kullaniciya aittir. Bu durumda olusan arizalarda cihaz garanti kapsamindan ¢ikar.

ENDA ET1122 (MASTER) RAY MONTAJLI PID UNIVERSAL ADIM KONTROL CiHAZI

GENEL OZELLIKLER:

* Raya monte edilebilir kutu.

* Segilebilir gift set degeri

,L, T, S, R sensor tipi.

* Secilebilir 0-20mA, 4-20mA, 0-10V, 2-10V, 0-25mV ve 0-50mV girisi.

* Programlanabilir D1 ve D2 dijital kontak girisi.

* PID parametrelerinin otomatik hesaplanmasi (SELF TUNE).
Sistemin ilk calistirilmasindan 6nce, sistemin

& aksi takdirde Self-Tune 6zelligi aktif yapiimahdr.
* Kontrol gikiglarini iptal edebilme imkani (Olgme amagh kullanim igin).
* C/IA2 veya ANL/SSR gikiglarini manual kontrol edebilme imkani.

* Segilebilir PT100, J,

* Soft-Start 6zelligi.

* RS-485 ModBus protokoliiyle haberlesme

* Segilebilir analog, SSR yada réle kontrol ¢ikisi.

*0-20mA, 4-20mA, 0-10V ve 2-10V secilebilir analog kontrol gikisi.

* lkinci Alarm veya kontrol cikisi olarak programlanabilen C/A2 réle cikisi.
* Birinci Alarm veya PID sogutma kontrol ¢ikigi olarak programlanabilen

A1 réle cikisi.

* Segilebilir Isﬂma_/So?g;ma kontrolii.
igi.
* Prob arizasi durumunda réle konumlarini segebilme veya

* Girig icin offset 6zel

periyodik calisma.

* ModBus ile programlama.

* 7 adet slave baglanabilme o6zelligi

* 16 adima kadar profil kontrolii yapabilme.

* Profil adimlarinda istege bagl kontak cikigi alabilme.

* Profil kontrol modunda timer ve termostat 6zelligini kullanabilme.
* RS485 araciligi ile yazilim giincelleme 6zelligi.

* EN standartlarina gére CE markali.

irebilme.

ID parametreleri biliniyorsa girilmeli,

ET1122

CEVRESEL OZELLIKLER \

ET1112

Ortam/depolama sicakhgi 0 ... +50°C/-25... +70°C

Bagil nem 31°C'ye kadar %80, sonra lineer olarak azalip 40°C'de %50'ye diigen nemde caligir.
Koruma sinifi EN 60529 standardina goére 1P20

Yiikseklik En ¢cok 2000m

& Yanici ve agindirici gaz bulunmayan ortamlarda kullaniimahdir.

ELEKTRIKSEL OZELLIKLER ‘

Besleme 24 VDC +%20

Giig tiiketimi En gok 5VA

Baglanti 1.5mm?lik soketli klemens

Hat direnci Termokupl i¢in en gok 1000hm, 3 telli Pt 100 icin en gok 200hm
Bilgi koruma EEPROM (en az 10 yil)

EMC

EN 61326-1: 1997, A1: 1998, A2: 2001 (EN 61000-4-3 standarti igin performans kriteri B saglanmistir.)

Giivenlik gereksinimleri

EN 61010-1: 2001 (Kirlilik derecesi 2, asir1 gerilim kategorisi Il)

GIRISLER

D1 kuru kontak girisi

Programlanabilen 1.Kontrol butonu girigi

D2 kuru kontak girigi

Programlanabilen 2.Kontrol butonu girigi

CIKISLAR
C/A2 cikisi Role : 250V AC, 2A (rezistif yiik icin), NO Kontrol veya Alarm2 cikisi olarak segilebilir
A1 cikisi Role : 250V AC, 2A ( rezistif yiik igin), NO/NC segilebilir (A1 gikisi).
ANL/SSR cikigi 0-20mA, 4-20mA, 0-10V, 2-10V analog cikis ve SSR olarak segilebilir.

mA ¢ikis ve SSR modunda max yiik direnci 600ohm, V gikista kaynak direnci 500 ohm.
Role omrii Yiiksiiz 10.000.000 anahtarlama; 250V AC, 2A rezistif yiikte 300.000 anahtarlama
KONTROL \

Kontrol bigimi

Tek set-deger ve alarm kontrolii

Kontrol yontemi

On-Off / P, P, PD, PID (segilebilir)

A/D doniigtiriici

14 bit

Ornekleme zamani

100ms (Minimum)

Oransal band %0.0 ile %100.0 arasinda ayarlanabilir. Pb=%0.0 ise On-Off kontrol segilir.
integral zamani 0.0 ile 100.0 dakika arasinda ayarlanabilir.
Tiirev zamani 0.00 ile 25.00 dakika arasinda ayarlanabilir.
Kontrol periyodu 1 ile 125 saniye arasinda ayarlanabilir.
Histerisiz 1 ile 50°C/F arasinda ayarlanabilir.
Cikig giicii Set degerindeki oran %0 ile %100 arasinda ayarlanabilir.
KUTU \
Kutu gekli Raya monte edilebilir kutu (DIN 43 700'e gore).
Ebatlar G29xY90xD64mm
Agirhk Yaklagik 200g (ambalajli olarak)
Kutu malzemeleri Kendi kendine sénen plastikler kullanilmigtir.
& Solvent (tiner, benzin, asit vs.) iceren veya asindirici temizlik maddeleriyle cihaz silinmemelidir.
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TEKNIK OZELLIKLERI

Girig tipi Skala araligi Dogrulugu
Pt 100 Rezistans termometre  EN 60751 -199.9...600.0 °C -199.9...999.9 °F +0,2% (tam skalanin) + 1 hane
Pt 100 Rezistans termometre  EN 60751 -200...600 °C -328....1112 °F +0,2% (tam skalanin) £ 1 hane
J (Fe-CuNi) Termokupl EN 60584 -30.0....600.0°C -22.0....999.9 °F +0,5% (tam skalanin) + 1 hane
J (Fe-CuNi) Termokupl EN 60584 -30....600°C -22...1112 °F +0,5% (tam skalanin) + 1 hane
K (NiCr-Ni) Termokupl EN 60584 -30.0...999.9°C -22.0....999.9 °F 1+ 0,5% (tam skalanin) + 1 hane
K (NiCr-Ni) Termokupl EN 60584 -30...1300°C -22....2372 °F +0,5% (tam skalanin) + 1 hane
L (Fe-CuNi) Termokupl DIN 43710 -30.0....600.0°C -22.0....999.9 °F 1 0,5% (tam skalanin) + 1 hane
L (Fe-CuNi) Termokupl DIN 43710 -30....600°C -22... 1112 °F 1 0,5% (tam skalanin) £ 1 hane
T (Cu-CuNi) Termokupl EN 60584 -30.0...400.0°C -22.0....752.0 °F +0,5% (tam skalanin) + 1 hane
T (Cu-CuNi) Termokupl EN 60584 -30....400°C -22......752 °F +0,5% (tam skalanin) £ 1 hane
S (Pt10Rh-Pt) Termokupl EN 60584 -40...1700°C -40....3092 °F +0,5% (tam skalanin) + 1 hane
R (Pt13Rh-Pt) Termokupl EN 60584 -40...1700°C -40....3092 °F +0,5% (tam skalanin) + 1 hane
0-20mA girisi -10000...+10000 (max skala araligi 10000) +0,2% (tam skalanin) + 1 hane
4-20mA girisi -10000...+10000 (max skala araligi 10000) +0,2% (tam skalanin) + 1 hane
0-10V girigi -10000...+10000 (max skala aralig: 10000) +0,2% (tam skalanin) + 1 hane
2-10V girisi -10000...+10000 (max skala araligi 10000) +0,2% (tam skalanin) + 1 hane
0-25mV girisi -10000...+10000 (max skala araligi 10000) +0,2% (tam skalanin) + 1 hane
0-50mV girigi -10000...+10000 (max skala araligi 10000) +0,2% (tam skalanin) + 1 hane

BAGLANTI DIYAGRAMI

ENDA ET1122 ve 1112 raya monte edilebilir kontrol cihazlaridir. Cihaz talimatlara uygun kullaniimalidir.
Montaj yapilirken baglanti kablolarinda elektrik bulunmamalidir. Cihaz rutubetten, titresimden ve
kirlilikten korunmalidir. Calisma sicakhgina dikkat edilmelidir. Sebekeye baglantisi olmayan giris ve
cikis hatlarinda ekranli ve burgulu kordon kablo kullaniimalidir. Bu kablolar yiiksek gii¢ tagiyan
hatlarin ve cihazlarin yakinindan gegirilmemelidir. Ekran hatti cihaz tarafindaki ucundan
topraklanmalidir. Montaj ve elektriksel baglantilar, teknik personel tarafindan, kullanma kilavuzundaki
talimatlara uygun olarak yapilmalidir.

[N

Error ledi tanimlamalari:

12 =1 ise Pt100 kisadevre
20ms 20ms 20ms 20ms 20ms 20ms

Err. Led I 500msl 500msl 500msl 1500ms I 500ms

[10109,

©

2

12 = 2 ise Alt skala hatasi
40ms 40ms 40ms 40ms

Err. Led I 500msl 2500ms I 500msl

12 = 3 ise Ust sakala hatasi
20ms 20ms 20ms 20ms 20ms
Err. Led I 500msl 500msl 2250ms I 500ms

o N o o

NI
N = O

12 = 4 ise sensor kopuk
20ms 20ms 20ms 20ms 20ms 20m 20ms 20ms

S
Err. Led I 250ms| 250ms| 250ms| 250ms| 250ms| 250ms| 250ms|

=

i Cihazin lojik ¢ikisi elektriksel olarak izole degildir.
@ Bu nedenle toprakli termokupl kullanildiginda lojik
(U] ® (V) cikis uclari topraklanmamalidir.
GND
Not : 1) Besleme kablolari IEC 60277 veya IEC 60245
ET1122 ET1112 gereksinimlerine uygun olmaldir.
2) Guvenlik kurallari geregince sebeke anahtari
NOT : operatoriin kolaylikla ulasabilecegi bir konumda
—_— ¢ Slgorta . Anahtar olmasi ve anahtarin cihazla ilgili oldugunu
BESLEME : < 2250 o — + belirten bir isaretin bulunmasi gerekmektedir.
21.6-26.4V DC 24V DC Besleme
1A = Kablo dlgiisii: 1,5mm?
G\D <« o - ]
. . . Cihazin tiimiinde GIFT
ﬁ;ggcl,::mahdm A ET1122 koruyucu toprak girigi, toprak hattina baglanmalidir. @ :)I.Igi).sslhma momenti YALITIM vardir. ¢
SENSOR GIRISi :
J-K-L-T-S-R tipi termokupl igin : - -

Dogru kompanzasyon kablosu kullaniniz. Ek Tc<
yapmayiniz. Termokupl kablolarinin girig terminalinde F
dogru yerlere baglanmasina dikkat ediniz.

Rezistans termometre igin : Pt 100

2 telli Pt 100 kullanildiginda, giris terminalinin 2 ve 3

nolu uglarini kisa devre yapiniz. . .

Siparis Kodu:

0-20mA,4-20mA, 0-10V, 2-10V, 0-25mV ve 0-50mV giris igin : 0-20mA
Sensor gikiglarini igaretlerine dikkat ederek cihaz 0-10V g

girisine baglayiniz. 0-25mV 4 + ET1122 (Master)

D1 ve D2 fonksiyon butonu girisleri : ® ET1112 (Slave)
Kuru kontakli mekanik anahtar ile kullaniimahdir. 011 :
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Sekil.1 ALARM1 VE ALARM2 CIKIS BiGIMLERI (Diyagramlar Alarm1 igin diizenlenmistir)

Mutlak alarm Bagil alarm Band alarmi
H22=0 | H22 =1 ‘ H22 =2
I
. ON | 15 ON | ‘ ‘ 15
| : y i | ! y ON |
! : i c2=1 | ! c2=1
OFF i ; OFF w w
\ 4 . LY I v | ! Yy OFF |
T ! " ! } . ! sv . ' ON !
ON ‘ — ON } } i Y }
| ! -
i I C2=0 ! |1 C2=0
, OFF ! v OFF | i ¥ v OFF |
T ' Il |
: H16 : i ‘ : H16 } } : H16 ‘ H16 ‘ }
; [ 3 ; ! ! ! 15-H12 T : [
H12 [P — ap [ oz L >
(H12 min. = skala baslangici -300 I5+H12 4309 300 300
H12 maks. = skala sonu) (H12 min. =-300, H12 maks. = +300) 15 = Aktif C/A2 cikisi set degeri  H12 = A1 gikisi set degeri
(H12 min. = 0, H12 maks. = +300)
15 = Aktif C/A2 gikisi set degeri H12 = A1 cikisi set degeri

Nihai Band disinda alarm

H22 =3
15+4H12 | —— - —>x-————— - 15+H12
I5 [E=s =S eSS St Do S s e e
15-H 1.2 [ . 15-H12
ON| _____ . .« +
OFF

Baslangic Band alarm miimkiin Baslangig Band alarm miimkiin

15 = Aktif C/A2 gikigi set degeri  H12 = A1 cikisi set degeri ( H12 min. =0, H12 maks. =300 )

Sekil.2 TIMER/ TERMOSTAT GIKIS ORNEKLERI

Sicaklik PH1=0 Sicaklik PH1=0
PC35=1 =
oHs o3 PC35=0
PHZ{ PH2
Zaman Zaman
A1 Out A1 Out [
PC33=1 PC33=1 H
= PC34=0 El
PH4 | PH4 % \I_
—
PH4 PH4+Hold Zaman PH4 PH4  Zaman
Sekil.3 PROFIL KONTROL CIKIS ORNEKLERI
PH1=1 = .
SlcakllkT PC35 =1 Sicaklik ;g;g : 0 Tek adimhk program igin PH1 = 1 yapiimah
PH3 PH3 :
PH2 PH2 /\
Zaman Zaman
PC33=1 PC33=1
g
PH4 [ —— PH4[2*
Pra Zaman e Zaman
Sekil.4 COK ADIMLI PROFIL KONTROL CIKIS ORNEGI
Adim1 Adim2 Adim3 Adim4 Adim5
Hedef sicaklik PH3 =100 PH5 =100 PH7 =300 PH9 = 300 PH11 =100
Zaman PH4 =30 PH6 = 20 PH8 = 60 PH10 = 40 PH12 = 60 .
A1 Gikisi PCO=1 PC1=0 PC2=0 PC3 =1 PC4=0 Bes adimlik program igin PH1 = 5 yapilmali
C/A2 Cikig! PC16 =0 PC17=1 PC18=0 PC19=1 PC20=0

: : :
CIA2 ﬁ |

Adim1 : Adim2 Adim3

3oooc ............... é .................................. é
200°C L : : / PC35=1 ise
100°C{- oo : i, i .
: : : T~ PC35=0 ise
PH4 :PH6 ' -~.A/_ _ -
30 20 60 40 60 Zaman(dakika veya sn)

Program buradan basa déner
ve durur.Yeniden PC33 coilinin
1 olmasini bekler

J
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ENDA ET1122 (MASTER) VE ET1112(SLAVE) PID UNIVERSAL
ADIM KONTROL CIHAZI MODBUS ADRES HARITASI

1.1 Termostat Holding Registerleri bellek haritasi
Parametre Hom;zge:(:%'s‘ter Veri Verinin Iceridi Ok / .. .| Fabrika
Numaras i Tipi inin lcerigi uma yazma izint | Ayarar
Desimal (Hex)
HO |0000d (0000h)| Word | Kontrol ¢ikisi sicaklik set degeri Okunabilir / Yazilabilir 400
= H1 (0001d (0001h)| Word | Kontrol gikisi 2.sicaklik set degeri Okunabilir / Yazilabilir 500
[}
E H2 [0002d (0002h)| Word | Kontrol ¢ikisi minimum set degeri limiti Okunabilir / Yazilabilir 0
et
g H3 |0003d (0003h)| Word | Kontrol gikisi maksimum set degeri limiti Okunabilir / Yazilabilir 600
g H4 [0004d (0004h)| Word | Kontrol gikisi oransal bant set degeri (%0.0 ile %100.0 arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 4.0
o H5 |0005d (0005h)| Word | Kontrol cikis! histeresiz degeri (1 ile 50 °C yada °F araliginda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 2
ur
x HG6 |0006d (0006h)| Word | Kontrol gikisi integral zamani degeri (0.1 ile 100.0 dakika araliginda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 4.0
= H7 |0007d (0007h)| Word | Kontrol gikisi tiirev zamani degeri (0.01 ile 25.00 dakika araliginda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 1.00
‘E H8 |0008d (0008h)| Word | Kontrol gikisi periyod zamani set dederi (1 ile 125 saniye araliinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 1
o . "
¥ H9 |0009d (0009h) [ Word | Kontrol gikisi set degerindeki enerji dederi (%0 ile %100 arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 0
H10 |0010d (000Ah)| Word | Sensér hatasi durumunda Kontrol gikisi enerji yiizdesi degeri (%0 ile %100 arasinda ayarlanabilir) | Okunabilir / Yazilabilir 0
H11 |0011d (000Bh)| Word ik eneriji verildiginde,kontrol ¢ikisi igin soft start zamani (0 ile 250 dakika arasinda ayarlanabilir) | Okunabilir / Yazilabilir 0
H12 |0012d (000Ch)[ Word | Alarm1 ¢ikisi sicaklik set degeri Okunabilir / Yazilabilir 500
H13 |0013d (000Dh)| Word | Alarm1 ¢ikigi minimum set degeri limiti Okunabilir / Yazilabilir 0
H14 |0014d (000Eh)| Word | Alarm1 ¢ikisi maksimum set degeri limiti Okunabilir / Yazilabilir 600
=
<9 H15 [0015d (000Fh)| Word | Alarm1 ¢ikisI oransal bant set degeri (%0.0 ile %100.0 arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 0.0
[3]
= H16 [0016d (0010h)| Word | Alarm1 cikis! histeresiz degeri (1 ile 50 °C yada °F araliginda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 2
[)
£ H17 |0017d (0011h) [ Word | Alarm1 ¢ikisi integral zamani degeri (0.1 ile 100.0 dakika araliginda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 0.0
©
E H18 [0018d (0012h)| Word | Alarm1 gikigi tiirev zamani degeri (0.01 ile 25.00 dakika araliginda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 0.0
o
7 H19 [0019d (0013h)| Word | Alarm1 gikisi periyod zamani set degeri (1 ile 250 saniye araliginda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 1
-g H20 [0020d (0014h)| Word | Alarm1 ¢ikisi set degerindeki enerji degeri (%0 ile %100 arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 0
(&
- H21 |0021d (0015h)| Word | Sensér hatasi durumunda Alarm1 gikisi enerji yizdesi degeri (%0 ile %100 arasinda ayarlanabilir) [ Okunabilir / Yazilabilir 0
< H22 [0022d (0016h)| Word Alarm1 ¢ikis tipi se¢imi (0 ile 6 degerleri verilebilir) Okunabilir / Yazilabilir 0
0 = Bagimsiz alarm,
1 = Sapma alarm,
2 = Band alarm,
3 = Band icine girdikten sonra aktif alarm,
4 = Alarm1 gikisi bagimsiz sogutma kontrolu segimi,
5 = Alarm1 cikisi sicaklik set degerine bagimli sogutma kontroli,
H23 |0023d (0017h)| Word | Alarm2 ¢ikisi sicaklik set degeri Okunabilir / Yazilabilir 500
@ H24 |0024d (0018h)| Word | Alarm2 ¢ikisi minimum set degderi limiti Okunabilir / Yazilabilir 0
g H25 |0025d (0019h)| Word | Alarm2 gikisi maksimum set degeri limiti Okunabilir / Yazilabilir 600
©
S | H26 |0026d (001Ah)| Word | Alarm2 gikisi histeresiz degeri (1 ile 50 °C yada °F araliginda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 2
x‘L" H27 |0027d (001Bh)| Word Alarm2v(;|k|§ tipi secimi:0 ile 3 degerleri verilebilir Okunabilir / Yazilabilir 0
o 0 = Bagimsiz alarm,
~ 1 = Sapma alarm,
< 2 =Band alarm,
3 = Band igine girdikten sonra aktif alarm
Giris tipi secimi : ili ili
H28 [0028d (001Ch)| Word | § =?3'IJ%00 gndahkh, 1= PT100, Okunabilir / Yazilabilir 3
2 = J ondalikli, 3=J,
4 = K ondalikli, 5=K,
6 = L ondalikli, 7=L,
8 = T ondalikli, 9=T,
0= 10=S, 11 =R,
o 12 = 0-20mA, 13 = 4-20mA,
] 14 = 0-10V, 15 =2-10V,
o 16 = 0-25mV, 17 = 0-50mV
‘d-.; H29 [0029d (001Dh)| Word [ Modbus igin Cihaz adresi deg@eri (1 ile 247 arsinda ayarlanabilir)(Sadece master igin gegerli) | Okunabilir / Yazilabilir 1
= —
Modbus i¢in haberlesme hizi: Okunabilir / Yazilabili
© | H30 [0030d (001EN)| Word | T2 50 bps, 1 = 2400 bps. 2 = 4800 bps, 3 = 9600 bps, unabilir/ Yaziabiir 3
g 4 = 14400 bps, 5 = 19200 bps, 6 = 38400 bps, 7 = 57600 bps
< DIKKAT !! Kullanici Modbus baglantisini sagladigi cihazda Parite = None, Stop Bit = 1 ve
g data boyunu da = 8 olarak ayarlamalidir. ET1122 de bu ayarlar fabrika ¢ikisi olarak
7 bu sekilde ayarlanmistir ve kullanici tarafindan degistirilemez.
o
3
f__” H31 |0031d (001Fh)| Word | Sayisal filitre katsayisi (1 ile 100 arasinda ayarlanabilir. 1 ise sayisal filitre devre digi) | Okunabilir/ Yazilabilir 20
S [ H32 |0032d (0020h)| Word [Kontrol cikisi segim degeri: Okunabilir / Yazilabilir 0
!o 0 = C/A2 gikigi kontrol gikisi, 1 = SSR/ANL ¢ikisi SSR ¢ikis
= cikist 0-20mA ¢ikis, 3 = cikisi 4-20mA cikisi
2 = SSR/ANL c¢ikisi 0-20mA gikis, 3 = SSR/ANL cikisi 4-20mA ¢ik
4 = SSR/ANL cikigl 0-10V gikis, 5 = SSR/ANL cikisi 2-10V ¢ikisi
DIKKAT !! bu parametre 0 dan farkli bir degere ayarlanirsa, H42 = 0 olur
H33 |0033d (0021h)| Word | Analog out minimum ¢ikis yiizdesi degeri. Okunabilir / Yazilabilir 0

DIKKAT ! Slave adreslerine ulagmak igin tablodaki adreslere slave_numarasi X 1000 (03E8h) offseti eklenir
ORNEK: 2 numarali slave in Filitre katsayisi degerini (H31 nolu parametre ) okumak igin 2 x 1000 = 2000 (07DO0h)offseti, Filitre katsayisi
adresi olan 31 e ilave edilerek 2. Slave in Filitre katsayisi adresi 2031 (07EFh) olarak bulunur.
1. Slave i¢in bu adres (1 x 1000 ) + 31 = 1031 (0407h) olarak bulunur.
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ENDA ET1122 (MASTER) VE ET1112(SLAVE) PID UNIVERSAL
ADIM KONTROL CIHAZI MODBUS ADRES HARITASI

1.1 Termostat Holding Registerleri bellek haritasi devam
Parametre HOIda:zgeSIigiISter Veri Verinin Igerigi Ok i i | 20k
Numarasi | @ Tipi cerig umajyazmaizint) - ayariary
Desimal (Hex)
H34 [0034d (0022h)| Word | Analog out maksimum ¢ikis yiizdesi degeri. Okunabilir / Yazilabilir 100
H35 [0035d (0023h)| Word | Offset degeri Okunabilir / Yazilabilir 0
Fonksiyon kontol parametresi . "
H36 |0036d (0024h)| Word | (530404 ( 5A00h ) deger girildiginde self tune durdurulur ) Okunabilir  Yazlabilir 0
(23041d ( 5A01h ) degeri girildiginde self tune baslatilir )
(23042d ( 5A02h ) degeri girildiginde HO...H51 ve CO...C9 parametreleri fabrika
degerlerine déner)
(23043d ( 5A03h)degeri girildiginde PHO...PH37 ve PCO0...PC38 parametreleri fabrika
degerlerine déner
H37 |0037d (0025h)| Word | Kullaniimiyor Okunabilir / Yazilabilir X
q:) H38 |0038d (0026h)| Word | Kullanilmiyor Okunabilir / Yazilabilir X
Ej H39 [0039d (0027h)| Word | Manual gikis yiizdesi degeri (%0 ile %100 arasinda ayrlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 50
@ | H40 |0040d (0028h)| Word | 91 difital g‘;i‘r’ig}ak'tjﬁgr'ﬁinﬁgfz‘”o' parametresi: Okunabilir / Yazilabilir 0
S 1 ise D1 girisi OFF ise HO, ON ise H1 ﬁarametresi kontrol set degeri olarak kullanihr.
E 2 ise D1 girisi OFF ise Auto kontrol, ON ise Manual kontrol yapilir.
© 3 ise D1 girisi OFF ise Termostat, ON ise gdsterge moduna gegilir.
o 4 ise D1 girisi OFF ise Profil Start, ON ise Profil stop
c 5 ise D1 girisi OFF ise Hold off,ON ise Hold on.
© | H41 [o041d (0029n)| Word D2 diital giﬁi';}ak‘z irist kontrol parametresi: Okunabilir / Yazilabili 0
() 1 ise D2 girisi OFF ise HO, ON ise H1 ﬁa_rametresi kontrol set deg@eri olarak kullanilir.
© 2 ise D2 girisi OFF ise Auto kontrol, ON ise Manual kontrol yapilir.
s 3 ise D2 girisi OFF ise Termostat, ON ise gdsterge moduna’gegilir.
' 4 ise D2 girisi OFF ise Profil Start, ON ise Profil stop
g 5 ise D2 girisi OFF ise Hold off,ON ise Hold on.
= Retransmisyon ¢ikisi kontrol parametresi: ili ili
s H42 [0042d (002Ah)| Word | & iso Retranysmigyog cIKISI ka% al Okunabilir / Yazilabilir 0
Y ; ise ﬁna:og (}It@ g-ggmA Ee%ransm!syon Qlt@l.
ise Analog ¢ikis 4-20mA Retransmisyon ¢ikisl.
3ise Analaggg%(llzs 0-10V Retransmis;)lon %kl;.
4 jse Analog cikis 2-10V Retransmisyon ¢ikisi.
DIKKAT!! Bu parametrenin ayarlanabilmesi igin, H32 = 0 olmalidir
H43 [0043d (002Bh)| Word | Retransmisyon cikisi alt skala degeri Okunabilir / Yazilabilir 0
H44 |0044d (002Ch)| Word Retransmisyon cikisi Ust skala degeri Okunabilir / Yazilabilir 600
H45 [0045d (002Dh)| Word [ mA, V girisleri igin desimal nokta ayari Okunabilir / Yazilabilir 0
H46 |0046d (002Eh)| Word | 0-20mA, 4-20mA, 0-10V ve 2-10V giris segimleri igin kullanici alt skala degeri. Okunabilir / Yazilabilir 0
H47 |0047d (002Fh)| Word | 0-20mA, 4-20mA, 0-10V ve 2-10V giris segimleri igin kullanici iist skala degeri. Okunabilir / Yazilabilir | - 10000
H48 |0048d (0030h)| Word | Kullaniimiyor Okunabilir / Yazilabilir X
H49 [0049d (0031h)| Word | Kullanilmiyor Okunabilir / Yazilabilir X
H50 | 0050d (0032h)| Word | Kullaniimiyor Okunabilir / Yazilabilir X
H51 |0051d (0033h)| Word | Konfiglirasyon registeri (CO- C9 konfigirasyon coillerinin holding registeri) Okunabilir / Yazilabilir 0
B15 B14 B13 B12 B11 B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 B1 B0
oo l-T-T-T1T-1-1- Cs
Bit anlamlari igin 1.3 bolimundeki coil agiklamalarina bakiniz
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Adim kontrol parametreleri

ENDA ET1122 (MASTER) VE ET1112(SLAVE) PID UNIVERSAL
ADIM KONTROL CIHAZI MODBUS ADRES HARITASI

1.2 Adim kontrol Holding Registerleri bellek haritasi

m;';‘:a? Ili:%?;iﬁ%?_i::j ¥|%r|l Verinin igerigi Okuma /yazma izini i;g:;l;ﬁ
PHO |0100d (0064h)| Word | Profil time base set degeri.(0 = 0000s,1 = 00m59s, 2 = 0000m, 3 = 99m59s) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH1 [0101d (0065h)| Word | Maksimum adim sayisi (0 ile 16 arasinda ayarlanabilir 0 ise timer/termostat modu) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH2 [0102d (0066h)| Word | Adim sonu sicaklik farki (0 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir.Profil kontrolu Okunabilir / Yazilabilir 0

yapilirken hedef sicakliga ulasiimadan adim zamani biterse,hedef sicaklikla 6lgiilen

sicaklik arasindaki fark bu parametre degerinden kiiclk yada esit olana kadar beklenip

daha sonra bir sonraki adima gecilir.Eger PH1 = 0 ise PH3 ile dlglilen deger

arasindaki fark bu parametreden kucik yada esit ise timer calistirilir.Sekil.2 ye bakiniz
PH3 |0103d (0067h)| Word | 1 Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH4 |0104d (0068h)| Word | 1.Adim zaman degeri (BCD formatinda 0 ile 99m59s arasinda ayarlanabilif(PHO parametresine gore degisir)) | Okunabilir / Yazilabilir 0
PH5 [0105d (0069h)| Word | 2.Adim hedef sicaklik set dederi (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PHG6 [0106d (006Ah)| Word 2.Adim zaman degeri (BCD formatinda 0 ile 99m59s arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gore degisir)) | Okunabilir / Yazilabilir 0
PH7 |0107d (006Bh)| Word | 3.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PHS8 |0108d (006Ch)| Word | 3.Adim zaman degeri (BCD formatinda 0 ile 99m59s arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir)) | Okunabilir / Yazilabilir 0
PH9 [0109d (006Dh)| Word | 4. Adim hedef sicaklik set dederi (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200

PH10/0110d (006Eh)| Word | 4.Adim zaman degeri (BCD formatinda 0 ile 9m59s arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gdre degisir)) | Okunabilir / Yazilabilir 0
PH11|0111d (006Fh) | Word | 5.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH12|0112d (0070h) | Word | 5.Adim zaman degeri (BCD formatinda 0 ile 99m59s arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir)) | Okunabilir / Yazilabilir 0
PH13|0113d (0071h)| Word | 6.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH14|0114d (0072h) | Word | 6.Adim zaman degeri (BCD formatinda 0 ile 99m59s arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir)) | Okunabilir / Yazilabilir 0
PH15|0115d (0073h) | Word | 7.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH16|0116d (0074h) | Word |7.Adim zaman degeri (BCD formatinda 0 ile 99m59s arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gore degisir)) | Okunabilir / Yazilabilir 0
PH17{0117d (0075h) | Word | 8 Adim hedef sicaklik set dederi (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH18|0118d (0076h) | Word |8 Adim zaman degeri (BCD formatinda 0 ile 99m59s arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gdre degisir)) | Okunabilir / Yazilabilir 0
PH19|0119d (0077h) | Word [9.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH20|0120d (0078h)| Word |9.Adim zaman degeri (BCD formatinda 0 ile 9m59s arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir)) | Okunabilir / Yazilabilir 0
PH21|0121d (0079h)| Word | 10.Adim hedef sicaklik set dederi (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH22|0122d (007Ah)| Word |10.Adim zaman degeri (BCD formatinda 0 ile 9m59s arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir))| Okunabilir / Yazilabilir 0
PH23|0123d (007Bh)| Word |11.Adim hedef sicaklik set dederi (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH24/(0124d (007Ch)| Word |11.Adim zaman degeri (BCD formatinda 0 ile 99m59s arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir)) | Okunabilir / Yazilabilir 0
PH25|0125d (007Dh)| Word | 12.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH26(0126d (007Eh)| Word | 12.Adim zaman degeri (BCD formatinda 0 ile 99m59s arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gdre degisir))| Okunabilir / Yazilabilir 0
PH27|0127d (007Fh)| Word | 13.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH28|0128d (0080h)| Word | 13.Adim zaman degeri (BCD formatinda 0 ile 99m59s arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gore degisir) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH29|0129d (0081h)| Word | 14.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH30|0130d (0082h)| Word | 14.Adim zaman degeri (BCD formatinda 0 ile 99m59s arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir)] Okunabilir / Yazilabilir 0
PH31|0131d (0083h)| Word | 15.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH32|0132d (0084h)| Word | 15.Adim zaman degeri (BCD formatinda 0 ile 99m59s arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir)] Okunabilir / Yazilabilir 0
PH33(0133d (0085h)| Word | 16.Adim hedef sicaklik set dederi (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) Okunabilir / Yazilabilir 200
PH34|0134d (0086h)| Word | 16 Adim zaman degeri (BCD formatinda 0 ile 99m59s arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gore degisir)| Okunabilir / Yazilabilir 0
PH35(0135d (0087h)| Word | Adimlardaki AL1 ¢ikisi kontrol bitleri Okunabilir / Yazilabilir 0

B15 B14 B13 B12 B11 B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 B1 B0
Set edilen adim bitleri ile ilgili adima gelindiginde , AL1 ¢ikisi aktif olur.

PH36(0136d (0088h) | Word | Adimlardaki AL2 ¢ikisi kontrol bitleri (PH35 parametresi gibi ayarlanir) Okunabilir / Yazilabilir 0
PH37(0137d (0089h)| Word | Adim kontrol parametresi (PC32-PC38 adim kontrol coillerinin holding registeri) Okunabilir / Yazilabilir 0
B15 B14 B13 B12 B11 B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 B1 B0
— Jecagfrcagrcagrcagdpcaddrcadrcsl — T T =T =-JT-T-T-T-

Bit anlamlari icin 1.4 bélimundeki coil agiklamalarina bakiniz

DIKKAT ! Slave adreslerine ulagmak igin tablodaki adreslere slave_numarasi X 1000 (03E8h) offseti eklenir
ORNEK: 3 numarali slave in PH2 parametre degerini okumak igin 3 x 1000 = 3000 (0BB8h)offseti, PH2 parametre
adresi olan 102 e ilave edilerek 3. Slave in PH2 parametresi adresi 3102 (0C1Eh) olarak bulunur.
1. Slave igin bu adres (1 x 1000 ) + 102 = 1102 (044Eh) olarak bulunur.

6/8

ET1122-T-01-161024



ENDA ET1122 (MASTER) VE ET1112(SLAVE) PID UNIVERSAL
ADIM KONTROL CIHAZI MODBUS ADRES HARITASI

1.3 Kontrol coiller igin bellek haritasi

) ) i T Fabrika
I:m:g: Coil adresleri }I_/I%Fil Verinin Igerigi Okuma /yazma izini Ayarlari
CO0 |oo00d (0000h)| Bit Alarm2 Durumu (0 = Set degeri altinda alarm on ,1 = Set degeri Ustlinde alarm on) Okunabilir / Yazilabilir 1
C1 |oo01d (0001h)| Bit Prob arizasinda Alarm2 ¢ikisinin konumu (0 = Off, 1=0n) Okunabilir / Yazilabilir 1
C2 |0002d (0002h)| Bit Alarm1 Durumu (0 = Set degeri altinda alarm on ,1 = Set degeri Ustlinde alarm on) Okunabilir / Yazilabilir 1
C3 |0003d (0003h)| Bit Prob arizasinda Alarm1 ¢ikisinin konumu (0 = Off, 1=0n) Okunabilir / Yazilabilir 1
C4 |0004d (0004h)| Bt Kontrol ¢ikisinin konfiglirasyonu ( 0 = Isitma, 1 = Sogutma ) Okunabilir / Yazilabilir 0
C5 |0005d (0005h)| Bit | Sicaklik Birimi (0=°C;1="F) Okunabilir / Yazilabilir 0
C6 |[0006d (0006h)| Bit | Kontrol gikislari aktif (0= Gosterge modu (Gikiglar Off), 1 = Kontrol gikiglari aktif ) Okunabilir / Yazilabilir 0
. 2.s1caklik set degerine gore kontrol (C7 = 0 ise HO, C7 = 1 ise H1 parametrelerine o i
C7 |0007d (0007h)| Bit gbre sicakiik kontrol yapilir ) Okunabilir / Yazilabilir 0
0008d (0008h i Manual kontrol biti (C8 = 0 ise Otomatik kontrol, C8 = 1 ise H39 parametresindeki . .
c8 ( )| Bit ¢ikis ylizdesine gore C/A2 cikisi veya ANL/SSR ¢ikisi verilir) Okunabilir / Yazilabilir 0
C9 |0009d (0009h)| Bit | Prob hatasinda kontrol segim biti (C9 = 0 ise prob hatasinda H10 parametresindeki % Okunabilir / Yazilabilir 0
degerine gore,C9 = 1 ise set dederindeki en son oransal ¢ikis dederine gore ¢ikis verilir)
1.4 Adim kontrol coilleri igin bellek haritasi
) . i T S Fabrika
ilaurran':fa‘;? Coil adresleri }I'/iT)ril Verinin igerigi Okuma /yazma izini | - Aarlar
0100d (0064h) . Profil adimlarindaki A1 alarm ¢ikisi programlama coilleri, - o
PCO-PC15( 01150 (0073n)| B | 'PCO = 1 ise 1.Adimda A cikigi=ON..... PC15 = 1 ise 16.Adimda A1 gikigi = ON Okunabilir / Yazilabilir 0
! 0116d (0074h) . Profil adimlarindaki C/A2 alarm ¢ikisi programlama coilleri, o o
PCIGPCH 131 0083h)| Bt | 'PC16 = 1 ise 1.Adimda C/A2 cikiSiZON..... PC31 = 1 ise 16.Adimda C/A2 gikisi = ON | Okunabilir/ Yazilabilir 0
f Set deg@erine gore kontrol veya Profil kontrol se¢im (PC32 = 0 ise Termostat modu, o o
PC32|0132d (0084h)| Bit PC32 = 1 ise profil kontrol modu. Okunabilir / Yazilabilir 0
: PC33 = 0 ise profil modunda profil durdurulur ve ilk adima doéndlur o -
PC33|0133d (0085h)| Bit | pc33 2 1 ice brofil modunda profl start edilr. Okunabilir/ Yazlabilir 0
: PC34 = 0 ise profil start edilmis ise ¢alismasini strdurir. i o
PC34| 01344 (0086h)| Bit PC34 = 1 ise profil calismasi bulundugu noktada bekletilir (Hold modu). Okunabilir / Yazilabili 0
. PC35 = 0 ise profil bittiginde kontrol islemi bitirilir (Kontrol ¢ikislar Off olur). i o
PC35 0135d (0087h)| Bit PC35 = 1 ise profil bittiginde son set degerine gére kontrol islemine devam edilir. Okunabilir / Yazilabili 0
. PC36 = 0 ise enerji kesilmesinde profil durdurulur ve 1. adima déndurdlur. . i
PC36|0136d (0088n)| Bit PC36 = 1 ise enerji kesilip yeniden geldiginde, sicaklik bulunulan adimin set degerleri Okunabilir / Yazilabilir 0
icinde ise profil kaldigi yerden devam eder degilse 1.adima donulir.
. PC37 = 0 ise A1 cikisl, H22 parametresine gore kontrol edilir. - i
PC37|0137d (0089h)| Bit PC37 = 1 ve PC32 = 1 ise A1 cikisl. PH35 parametresine gore her adimda kontrol edilir. Okunabilir /' Yazilabilir 0
PC38|0138d (008Ah)| Bit PC38 = 0 ise A2 ¢ikisl, H27 parametresine gore kontrol edilir. Okunabilir / Yazilabilir 0
PC38 = 1 ve PC32= 1 ise C/A2 cikisl. PH36 parametresine gore her adimda kontrol edilir.
1.5 Cikis durum gosterge bitleri igin bellek haritasi
| et o | Yo Ouma yazma iz
DO (0000)h Bit C/A2 Kontrol gikigi durumu (0 = OFF ,1 = ON) Sadece okunabilir
D1 (0001)h Bit A1 ¢ikisi durumu (0=OFF,1=0N) Sadece okunabilir
D2 (0002)h Bit SSR ¢ikigt durumu (0 = OFF ,1=0ON) Sadece okunabilir
D3 (0003)h Bit D1 dijital girisi durumu (0 = OFF ,1 = ON) Sadece okunabilir
D4 (0004)h Bit D2 dijital girisi durumu (0 = OFF ,1 = ON) Sadece okunabilir
1.6 Adim kontrolii durum godsterge bitleri icin bellek haritasi
Nonass | sehoden | T verinin Igerig Okuma fyazma iz
it =1 ise profil sabit sicaklik adiminda. adece okunabilir
PDQ |0100d (0064h)| Bi PDO = 1 ise profil sabi klk ad d Sad kunabili
it =1 ise profil 1sitma adiminda. adece okunabilir
0101d (0065h)| Bi PD1 = 1 ise profil d d Sad kunabili
it =1 ise profil sogutma adiminda. adece okunabilir
0102d (0066h)| Bi PD2=1i fil soguti d d Sad kunabili
it =1 ise profil sonland!. adece okunabilir
0103d (0067h)| Bi PD3=1i fil land Sad k bili
it =1 ise adim zamanlayicisi 0 oldu. adece okunabilir
0104d (0068h)| Bi PD4 =1i d | 0 old Sad k bili
it =1 ise adim zamanlayicisi ¢aligiyor. adece okunabilir
0105d (0069h)| Bi PD5=1i d | | Sad ki bili
1.7 Software Revizyon Input Registerleri i¢in bellek haritasi
Sof_twarel 0920d (0398h)| V\;:rd Yazilim adi ve guncelleme tarihi ASCII formatinda ve 14 word olarak okunur Sadece okunabilir
revizyon Ormek: ET1122-01 09 Feb 2014.

Hafiza Formati:
Word Word Word Word Word Word Word Word Word Word Word Word Word Word
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11

12 13 14
TEMM22]0o-[ 1 9J0JFT Ible] T2J170]. 4]
NOT:

Diizgiin goriiniim i¢in her wordun byte siralari yer degistirilerek ASCIlI TEXT olarak display edilmelidir

DIKKAT ! Slave adreslerine ulagmak igin tablodaki adreslere slave_numarasi X 1000 (03E8h) offseti eklenir
ORNEK: 3 numarali slave in CO0 coil degerini okumak igin 3 x 1000 = 3000 (0BB8h)offseti, C0 coil
adresi olan 0 a ilave edilerek 3. Slave in CO coil adresi 3000 (0BB8h) olarak bulunur.

1. Slave igin bu adres (1 x 1000 ) + 0 = 1000 (03E8h) olarak bulunur.
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1.8 Input Registerler igin bellek haritasi

Parametre Input Register Veri
adresleri g Verinin Igerigi Okuma /yazma izini
Numarasi| pogimal” (Hex)| TP y
[0 [0000d (0000h)| Word | Olgiilen sicaklik Sadece okunabilir
[1 |0001d (0001h)| Word | Analog gikis yiizdesi Sadece okunabilir

|2 |[0002d (0002h)| Word | Olgme hata kodlari

0 = Hata yok, 1 = Sensor kisa devre hatasi, 2 = Alt skala hatasi,

3 = Ust skala hatasi, 4 = Sensor kopuk hatasi, 5 = Giris segim hatasi
I3 |0003d (0003h)f Word | Self tune durum kodlar Sadece okunabilir
0 = Hata yok, 1 = Baslangig sicakligi set degerinin %60 indan yiksek,

2 = Pid parametreleri hesaplaniyor, 3 = Power set parametresi hesaplaniyor

Sadece okunabilir

|4 |0004d (0004h)| Word | Master da, Master a bagh slave sayisini gésterir, Sadece okunabilir
Slave de Slave in numarasini gdsterir.

I5 |[0005d (0005h)| Word | Aktif olan sicaklik set degeri. Sadece okunabilir

|6 [0006d (0006h)| Word | Aktif desimal nokta degeri. Sadece okunabilir

1.9 Adim kontrol Input Registerler i¢in bellek haritasi

Parametre Input Register Veri
adresleri ST Verinin igerigi Okuma /yazma izini
Numarasi | pegimal (Hex) Tipi Y

P10 [0100d (0064h)|Word | Aktif olan adimin numarasi Sadece okunabilir
PI1 |0101d (0065h)| Word | Aktif olan adimin kalan zaman géstergesi Sadece okunabilir
PI2 [0102d (0066h)|Word | Aktif olan adimin hedef sicaklik degeri Sadece okunabilir

DIKKAT ! Slave adreslerine ulagmak igin tablodaki adreslere slave_numarasi X 1000 (03E8h) offseti eklenir
ORNEK: 3 numarali slave in CO0 coil degerini okumak igin 3 x 1000 = 3000 (0BB8h)offseti, C0 coil

adresi olan 0 a ilave edilerek 3. Slave in CO coil adresi 3000 (0BB8h) olarak bulunur.

1. Slave i¢in bu adres (1 x 1000 ) + 0 = 1000 (03E8h) olarak bulunur.

FABRIKA AYARLARINA DONME ISTEGI

Herhangi bir sebeple veya cihazla haberlegsme yapilamadigi durumlarda fabrika degerlerine hardware olarak donmek istenebilir.
Bu durumda cihazin (10) (12) ve (1) nolu girisleri kisa devre edilir.Sonra cihaza enerji verilerek 2 sn beklenir ise fabrika
ayarlarina doniilmiis olunur.

Hardware olarak fabrika ayarlarina doniis baglantisi iIIIIIIII*Ii

- N oYL O~ oo 2 Y
e 66 17 17 UL
S & &

2. MODBUS HATA MESAJLARI

Modbus protokoliinde iletisim hatalar1 ve isletim hatalar1 olmak iizere iki gesit hata bulunmaktadr. iletisim hatalar1
gonderilen verinin transmisyon hatti iizerinde bozulmasindan kaynaklanmaktadur. Iletisim hatalarinin dnlenmesi igin
Parite ve CRC kontrolii kullanilmaktadir. Alic1 taraf gelen verinin parite(eger varsa) ve CRC sini kontrol eder. Eger
parite yada CRC yanlis gelmisse mesaj hi¢ gelmemis sayilir. Eger gelen verinin formati dogru olmasina ragmen
istenen fonksiyon herhangi bir nedenle gergeklestirilemiyor ise isletim hatasi olugsmaktadir. Y6netilen (Slave) bu
sekilde hatanin geldigini tespit eder ise hata mesaji gonderir. Bu sekilde hatanin génderildiginin anlasilmasi i¢in,
yonetilen (Slave), Fonksiyon kodunun en agirlikli bitini '1' yaparak mesaji geri gonderir. Veri boliimiinde ise hata
kodunu gonderir. Bu sekilde yoneten (Master) hangi tip hatanin geldigini anlamis olur. ENDA cihazlarinda kullanilan
hata kodlar1 ve agiklamalar1 asagida verilmistir.

Modbus Hata Kodlari

Hata Kodu isim Aclklama
Slave in desteklemedigi bir fonksiyon kodu gonderildigi zaman o
i fonksiyon kodunun desteklenmedigini belirtmek igin bu hata kodu
{01} Yanlis Fonksiyon | fenksiven

. .| Slave in adres haritasi digindaki bir bélgedeki veriye erigilmek
{02} Yan||§ Veri Adresi istendigi zaman o bodlgede gecerli veri bulunmadigini belirtmek
igin bu hata kodu gonderilir.

i deri Belirtilen adrese gonderilen bilgi Modbus protokolii tarafindan
{03} Yan“$ Veri Degerl belirlenen sinirlarin diginda ise bu hata kodu génderilir.
Mesaj Ornegi : . )
Komut Mesajinin Yapisi (Byte Formatinda) Cevap Mesajinin Yapisi (Byte Formatinda)
Cihaz Adres (0A)h Cihaz Adres (0A)h
Fonksiyon Kodu (01)h Fonksiyon Kodu (81)h
Okunacak Coillerin mMsB (04)h Hata Kodu (02)h
Baslangi¢ Adresi
LSB (A1)h LSB (B0O)h
VISB o0h CRC DATA
Okunacak Coil Sayisi(N) (00) MSB (53)h
LSB (01)h
LSB (AC)h
CRC DATA
MsSB (63)h

Komut mesajinda goriildiigii gibi (4A1)h= 1185 nolu Coilin bilgisi istenmis ancak 1185 adresli herhangi bir coil
olmadigi i¢in (02) nolu hata kodu (Yanlis Veri Adresi) gonderilmisgtir.
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